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Azionamenti Serle H | ) M O D

DESCRIZIONE

HI-MOD ¢ il nome di una serie di motori passo-passo con azionamento bipolare ministep integrato.

Sono disponibili in tre versioni:

- B: STEP e DIREZIONE
- E: CANopen - encoder incrementale
- A: CANopen - encoder assoluto multigiro.

L'elettronica dei sistemi HI-MOD ¢ alloggiata all'interno di un contenitore metallico fissato al corpo motore,
minimizzando gli ingombri ed i cablaggi e facilitando il montaggio.

La serie HI-MOD richiede un’unica alimentazione DC e non necessita di ventilazione esterna: tale
realizzazione la rende ideale per applicazioni ad elettronica distribuita.

L'ampia gamma di versioni di motori disponibili ed il range di modi di interfacciamento permettono di ottimizzare
l'uso degli HI-MOD in una grande varieta di applicazioni.
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CARATTERISTICHE

® Funzionamento con unica alimentazione (DC) esterna (range di alimentazione da 32 a 75 Vpg).

® Possibilita di funzionamento a 400, 800, 1600, 3200 passi/giro (e 500, 1000, 2000, 4000 passi/giro solo per il mod. B).
e Sistema CHOPPER con stadio finale MOSFET ad elevato rendimento.

e Smorzamento elettronico delle risonanze a bassa velocita.

e Comando con segnali di STEP e DIREZIONE. Ingressi e uscite optoisolati.
\/OCBHU B ® Selezione del modo di funzionamento mediante DIP SWITCH rotativo.
e Comunicazione tramite protocollo CANopen.
\/UCB ‘0 E e Comandi di posizionamento con possibilita di impostare: distanza, direzione, velocita
ed accelerazione.
® Gestione autonoma della procedura di ricerca di zero.
ENCODER e Possibilita di rilevazione perdita di sincronismo del motore o eventuali errori di posizionamento

INGREMENTALE tramite Encoder Incrementale.

M d | A e Caratteristiche comuni al modello E, con Encoder Assoluto Multigiro ad alta risoluzione.
U e 0 e Possibilita di rilevazione perdita di sincronismo del motore o eventuali errori di posizionamento

tramite Encoder Assoluto.

ENCODER ASSOLUTO e |l sistema non necessita di batteria tampone per la memorizzazione dei dati in caso di
MULTIGIRO mancanza di alimentazione.

HI-MOD X -Y1-Y2-Y3-Ys-2

X = Caratteristiche elettroniche Y1 Y2 Ys Ya = Tipo motore e potenza Z = Numero release
B: STEP e DIREZIONE Y1 = Dimensioni flangia (2, 3, 4, 6) 0+9
E: CANopen - encoder incrementale Y2 = Tipo motore(N, H, F)

A:  CANopen - encoder assoluto multigiro Ys = Lunghezza motore (STACK 1, 2, 3)
Y+ = Tipo di avvolgimento (L, M, H)

Esempio di siglatura:
HI-MOD B3F2H0: comando STEP e DIREZIONE, flangia 3,4”, motore serie F, lunghezza 2 stack, avvolgimento ad alta corrente, release “0”
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DESCRIZIONE

PRO MOTION ¢ un programmatore di moto
utilizzabile sia come interfaccia di comunicazione
con il sistema di controllo sia come unita
intelligente autosufficiente.

| programmatori PRO MOTION sono
ottimizzati per il controllo dei sistemi con motori
passo-passo o brushless R.T.A.

Essi sono alloggiati all'interno di un contenitore
metallico IP20 di dimensioni 180x173x40 mm,
atto al fissaggio a parete. Richiedono un’unica
alimentazione 24 Vdc o 24 Vac e non necessitano
di ventilazione forzata. Tale realizzazione li rende
ideali sia per impianti con alloggiamento in un
quadro elettrico unico sia per impianti con
elettronica distribuita

Il set di istruzioni specifiche e la disponibilita
di ingressi ed uscite programmabili permettono
di ottimizzare I'uso dei programmatori
PRO MOTION con una vasta gamma di motori
e in una grande varieta di applicazioni.

La completa compatibilita con gli azionamenti
serie PLUS K e X-MIND K rende immediata
la realizzazione di sistemi misti passo-
passo / brushless.
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CARATTERISTICHE

o Comunicazione tramite linea seriale RS232 o RS485 selezionabile dall’'utente; fino a 48 programmatori possono
essere collegati su un’unica linea seriale (RS485). Possibilita di inviare la stessa istruzione a tutti i programmatori
contemporaneamente.

e Vari tipi di istruzioni disponibili, quali ad esempio: index con rampa, run con rampa, index in start-stop, run in
start-stop, run con spazio di arresto programmabile, ricerca zero utilizzabili in coordinate relative o assolute
lineari o circolari.

e Percorsi index fino a + 8.338.607 passi in modalita relativa o assoluta, con velocita impostabili fra 200 e 24.000
Hz, tempi di rampa impostabili fra 16 e 1440 msec.

e Disponibilita di istruzioni accessorie atte a costruire programmi di moto, quali ad esempio: salto condizionato,
temporizzazione, interruzione e completamento programma, gestione 1/0, LOOP di istruzioni.

e Procedura di ricerca zero ottimizzata effettuabile con un’unica istruzione e con ingresso hardware dedicato.
e Possibilita di comandare I'esecuzione di 16 programmi di moto, precedentemente memorizzati, tramite ingressi
hardware con conseguente possibilita di utilizzo del programmatore come sistema stand-alone ovvero senza

la connessione seriale.

® Possibilita di comandare qualunque programma di moto precedentemente memorizzato o anche singole
istruzioni tramite linea seriale.

e Dieci ingressi e quattro uscite opto-isolate di cui due ingressi e due uscite liberamente programmabili. Doppie
uscite di STEP e DIR per la realizzazione di sistemi a due assi sincroni.

e Memoria di 128 istruzioni mantenuta anche ad azionamento spento.

® Disponibilita di utilita operanti in ambiente Windowse per facilitare lo sviluppo dei programmi di moto da parte

dell’utente.
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Quote in millimetri - Disegni non in scala
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RTA nel mondo

R.T.A. DEUTSCHLAND - Diisseldorf, D

Sundbyberg, SW

Schoten, B Vantaa, FIN
Paris, F St. Petersburg, RUS
Rugeley, UK

Ebmatingen, CH

Warszawa, PL

Novd Paka, CZ
Budapest, H

Maribor, SLO

Los Angeles, CA-U.S.A.

| Atlanta, GA-U.S.A.
Mexico City, ME fthavo, PT

San Paolo, BR
Buenos Aires, AR |

R.T.A. IBERICA - Barcelona, E

Petak Tikva, IL

Suzhou, C

Taipei, TW

Hong Kong, C

Ho Chi Minh City, VN

6" October City, ET

Istanbul, TK

R.T.A. S.r.l. Headquarters - Pavia, |

Athens, GR

Filiale Nord-Est - Mira (Ve), |
Filiale Centro-Sud - Loreto (An), |
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Singapore, SG

Perth, A
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HEADQUARTERS

R.T.A. s.r.l. - Via E. Mattei

Fraz. Divisa - 27020 MARCIGNAGO (PV)

Tel. +39.0382.929.855 - Fax +39.0382.929.150
www.rta.it - e-mail: info@rta.it

FILIALE NORD-EST

Via D. Alighieri, 4/A - 30034 MIRA (VE)

Tel. +39.041.56.00.332 - Fax +39.041.56.00.165
e-mail: rtane@rta.it

FILIALE CENTRO-SUD

Via D. Alighieri, 41 - 60025 LORETO (AN)

Tel. +39.071.75.00.433 - Fax +39.071.97.77.64
e-mail: rtacs@rta.it

R.T.A. Deutschland GmbH
Bublitzer StraRe, 34

40599 DUSSELDORF (Germany)
Tel. +49.211.749.668.60

Fax +49.211.749.668.66
www.rta-deutschland.de

e-mail: info@rta-deutschland.de

R.T.A. IBERICA - Motion Control Systems S.L.
C/ Generalitat 22, 1° 3°

08850 GAVA - BARCELONA (Spain)

Tel. +34.936.388.805

Fax +34.936.334.595

www.rta-iberica.es

e-mail: info@rta-iberica.es

Motion Control Systems




